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FDT/DTM - oprogramowanie do zdalnej parametryzaciji

FDT (Field Device Tool) — interfejs komunikacyjny

umozliwiajgcy adresowanie urzadzen typu polowego przez
system nadrzedny (host) i dowolny protokot.

DTM (Device Type Manager) — oprogramowanie petnigce
funkcje driver’a (sterownika) urzagdzen automatyki. Przechowuje
| zarzgdza takimi danymi urzadzenia jak: funkcje, budowa,
wiasciwosci komunikacyjne i konfiguracja.

Korzysci w/w rozwigzan:
Otwarta i niezalezna architektura software’owa
Niezaleznos¢ od protokotéw komunikacyjnych
Efektywna diagnostyka i parametryzacja

tatwosc¢ obstugi
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ifm Container

ifm Cantainer

¥
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Welcome to the ifm Container
assistant

Fleez= begn by sefecting the 1ool mode 1o use forhe gecudon

m of the program

* Classic made

Ak ichaln 1 Trie progeam is spplied weth 3 device using @

- peoimhHio-paird cannectan

" FDT mode

. 5% Tra progeam is applad wilh 3 diviceds) wsing a
L kb rabwick

et I eondnue, "Cancel o lede the assislant

| Bty Cancel

|dealne rozwigzanie nawet dla
poczatkujacych uzytkownikow systemu
FDT

Zapewnia szybkg i centralng konfiguracje
urzadzen z interfejsem
|O-Link

Cenne zrodto zarowno prostych danych
parametryzacyjnych jak i zaawansowanych
raportow diagnostycznych i serwisowych
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Interfejs USB do parametryzacji czujnikow
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5P Schaln

Ak rchaly

Welcome to the ifm Container
assistant

Fleez= begn by selecting the ool mode 1o use fortwe Ecudon
ot the pragram

* Classic made

Tre progeam is appled weth & device using a
- = poimt40-paind connection

FOT mode

_» Tra progra is applad welh & disic (%) iging a
L ks ratwirk

st 0 condnue, "Cantel [ leae the assislant

| bt | Cancel

Zapewhnia parametryzacje poprzez EPS i
10-Link

Wspomaga niezalezng od typu i
producenta wymiane danych pomiedzy
urzadzeniami automatyki

Szybki dostep do danych
diagnostycznych urzadzen w obrebie
aplikaciji
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Czym jest I0-LINK?

IO-Link ... jest nowym standartem interfejsu dla czujnikdw i elementow
wykonawczych systemow automatyki
.. jest w petni niezaleznym rozwigzaniem, rozwijanym w ramach

jednej organizacii
... wykorzystuje standardowe zasilanie 24V DC
.. stuzy do transmisji parametrow i sygnatéw przetaczajgcych
.. stuzy do transmisji danych diagnostycznych i procesowych
.. stuzy do transmisji danych binarnych i analogowych

... jest rozwigzaniem ekonomicznym
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Podstawy techniczne — urzadzenie 10-LINK

3 tryby pracy (zwykle zdefiniowane przez producenta):
SIO (standard-10O, 1 bit, sygnat przetaczajacy)
dane procesowe (1...8 bitow, tryb cykliczny)
tryb aktuatora

3 warstwy fizyczne (réwniez definiowane przez producenta):

3-przewody (4.8 kBaud) I0-Link Master o
5 mandatory ombl-Masiar

3-przewody (38.4 kBaud)

2-przewody (230 kBaud)

PHYZ PHY1

Wszystkie tryby pracy (poza tybem 1) wymagajg
ZaStOsowar“a por’[u IO—LINK Binary Skawe COM1-Slave COM2-Slave COM3-5iave
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Podstawy techniczne — master |O-LINK

3 tryby pracy (mogaq by¢ ustawiane):
S1O mode (standard-1O, 1 bit, sygnat przetaczajacy)
dane procesowe
wyjscie [0-Link

2 warstwy fizyczne:
: 3-przewody (4.8 kBaud)
: 3-przewody (38.4 kBaud)

10-=Link Master 1D-Link
mandatory Combi-Mastar

PHY1

PHYZ

510 510 510 S0
y . Standard-10
COMB3: 2-przewody (opcjonalnie) . tmw Imw Imm
= 4 Buiaud 30 AkBaud 230 hBaud
Standardowe CZaniki przekazujace ey I ESNSSNR |COMES

dane binarne moga by¢ podtaczone do
jednostki IO-LINK master
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Modut polowy 1/O AS-i
Z portami |O-L ink

AS-i slave

> |O-Link master

TN
AN

|O-Link master
(zintegrowany
w module 1/O)

rty |

Porty h . . .
|O-Link interfejs 10-Link
~ | wP
Urzadzenia ___——» .
|O-Link Stand.<| [> czujnik
Wy
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Zasada dziatania interfejsu 10-Link

Pin| @ IO-Link
1 L+
3 L—
——
2 n.c.
5 n.c.

Interfejs 10-Link

2

1

= komunikacja + sygnat przetaczajacy

U U

Slo

parametry, dane analog.,
sygnaty przetaczajace,
informacje diagnostyczne

Standardowy sygnat
przetaczajacy
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Zasada dziatania interfejsu 10-Link

Legenda

tryb SIO

@ IO-Link
tryb danych proces.

1. Urzadzenie jest
podtaczone do
jednostki master

U uuy

2. Master zada
transmisji parametrow
2.1 Tryb przes. danych

2.2 Transmisja e —

parametréw
2.3 Powro6t do

standardowego trybu WW

pracy

3. Urzadzenie
przechodzi w tryb

pracy

Sygnat przetaczajacy

U uuy

Transmisja danych analog.
lub kilku sygnatéw
przetaczajacych
L S ——
Sygnat jednostki master:
transmisja parametréw

R EELE

Transmisja
parametréw/ustawien
z jednostki master do

urzadzenia
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Urzadzenie

Normalny tryb pracy

Q IO-Link

Dane diagnostyczne

1. Czujnik indukcyjny z
jednym sygnatem
przetaczajagcym

TRYB1: SIO

RIS

TRYB2: na zadanie mastera
czujnik przesyta dane diagn.

2. Transmiter ci$nienia z
wyjsciem analogowym

U Uuy

TRYB2: dane procesowe

R

TRYB2: dane diagnostyczne

3. Czujnik z 2 wyjsciami
przetaczajgcymi lub 1
przetaczajacym i 1
analogowym

U Uuy

TRYB2: jednoczesna
transmisja danych
procesowych z wyjs¢
przetaczajacych i wyjscia
analogowego

U uuy

TRYB2: jednoczesna
transmisja danych diagn.

R

TRYB2: na zadanie mastera —
transmisja parametrow

4. pmd — dalmierz laserowy z 2
wyjsciami przetaczajgcymi lub 1
przetaczajacym i 1 analogowym

TRYB1: 1 sygnat przet. lub

TRYB2: jednoczesna transmisja
danych procesowych z wyj. przet.

i analog.

RIS

TRYB2: na zgdanie mastera

TRYB2: jednoczesna
transmisja danych diagn.
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Wiadomosc¢ 10-Link

Komunikacja master - urzadzenie

Nie wymagana adresacja (tylko 2 urzadzenia moga uczestniczy¢ w wymianie danych)

Dwukierunkowa transmisja danych

Wiadomosc¢ zawiera zadanie mastera i odpowiedz urzgdzenia 10-LINK

| Zadanie mastera >

CMD

CHK/TYPE

<

Odpowiedz urzadznia

SERVICE

CHK/STAT
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Typy wiadomosci

Dane serwisowe przekazywane sg w momencie podtaczenia urzadzenia do zasilania

Odczyt danych serwisowych
(parametry lub diagnostyka)

Zapis danych serwisowych

CMD

CHK/TYPE

SERVICE

Zadanie mastera CMD |CHK/TYPE
Odpowiedz urzadzenia SERVICE |CHK/STAT
Zadanie mastera CMD |CHK/TYPE| SERVICE

Odpowiedz urzadzenia CHK/STAT

Bajt rozkazu mastera: kierunek transmisiji,
rodzaj danych (parametry/diagnostyka)

Rodzaj ramki + suma kontrolna

Dane serwisowe: parametry/diagnostyka
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parametry

Process-
Visualisation

Industrial Ethernet

Gateway

Gateway

AS-Interface 1 AS-Interface 2

up to 62
i/o modules

10-Link SIO-mode
10-Link process data
Digital switch point
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Opcje potaczenia do portu IO-Lirtn’k

Czujniki binarne (krancowki mechaniczne lub
elektroniczne czujniki zblizeniowe)

Urzadzenia 10-Link z wieloma wyjsciami
przetaczajacymi (np. cisnienia, temperatura)

B4
;38
iz

Urzadzenia 10-Link z wyjSciem analogowym

(transmitery cisnienia) 5y e

i

Urzadzenia 10-Link z wyjsciami przetaczajgcymi i

o
-

wyjsciem analogowym (np. pmd)

Elementy wykonawcze |0-Link (np. zawory) port 10-Link

Elementy wykonawcze |O-Link z wejsciami
analogowymi

Urzadzenia 10-Link wejsciami/wyjsciami
analogowymi (np. valvis)
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|O-Link w hierarchii systemow automatyki

Control Layer

Communication

o)
_ LAN, WAN, Ethernet TCP/IP, XML 5
Visu- \ \ cz(Jj
alisation \ v /C'O
A Controlnet, Ethernet/IP, H1 /5
Profibus FMS, Profinet CBA ol
Produktion V 88
Layer _ /05
Devicenet, Interbus, CANopen, /o
Processing y Profibus DP, Profinet 10, CC-Lin /g
9
5
Inputs/Outputs l AS-Interface” /
Field Layer

MR

Process, Application

@ IO-Link, binary,
analogue (4...20 mA)
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Parametry techniczne

Dtugosc przewodu: master/port -> czujnik/urzgdzenie: max. 15 m
Medium transmisji: standardowy, nie ekranowany przewod

Technologia tagczenia: M12, M8 itp.

Wielkos¢ transmitowanych danych: 1 bit (SIO) lub 1...32 bajtow
(dane procesowe/parametry)

Czas transmisji: 2.3 ms (1 bajt danych procesowych + 1 bajt
danych serwisowych)

Warstwa fizyczna transmisji: sygnat modulowany, standardowy
protokot UART, kompatybilnos¢ z wiekszoscig procesorow
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Korzysci zastosowania |0-Link

Urzadzenia analogowe, cyfrowe i elementy wykonawcza
mogg by¢ podtaczone za pomocq jednego interfejsu do modutu IO-Link
Urzadzenia IO-Link przesytajg
dodatkowe dane serwisowe bez koniecznosci stosowania dodatkowego
okablowania

Wiekszos¢ urzadzen dostepnych na rynku moze zostac
podfaczona do portu |O-Link
Urzadzenia |O-Link réznych producentow mogag bez

problemow komunikowac¢ sie miedzy sobg

|O-Link przesyta dane analogowe w sposdb cyfrowy
bez btedéw konwersji i transmisji






